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本文档适用于 202 电动机保护控制器，如不够详尽，尽请垂询。 
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电动机保护控制器，在使用该系列产品前请先仔细阅读本手册并注意以下几

点： 

 

● 该装置必须由专业人员进行安装与维护 

● 在对该装置进行任何内部或外部操作前，必须隔离输入信号和电源 

● 提供给该装置的信号、辅助电源必须在允许范围内 

●  电流输入相序是否正确 

●  电机额定参数设置是否正确 

●  变比设置是否正确 

●  继电器工作模式设置是否正确 

●  保护模式和设置时间是否合理 
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1. 产品概述 

 

电动机控制器适用于额定电压690V以下,额定电流至820A的低压电动机保

护和监控。该系列产品通过对现场信号实时监测，并对电机启动不正常、堵转、

断相、电流不平衡、阻塞、欠载、漏电、过压、欠压等故障情况作报警和跳闸，

对于增安型电机还提供了TE时间保护，除此之外RS-485总线通讯、模拟量输出、

SOE事件等可选功能为电动机提供更加完善的保护。 

 

2. 产品选型 

 

选型说明：   

/□/□/□/□ 

 

202 型可选功能：以下功能最多同时 3 选 2 

            空 ： 无 

            M ： RS-485 通讯 

            L ： 剩余电流 

            A： 模拟量输出（变送） 

 

 

安装方式： 

  一体式/分体式 

                                     

工作电压： 

     AC220/AC380V  

 

                                      电机额定电流（0.5-820A） 

 

选型： 

                                            1：基本型 

2：基本型；RS-485 通讯 

3：基本型；电压保护；剩余电流（可选）； 

RS-485 通讯（可选）；1 路变送（可选） 
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                                     产品系列号 

 

 

◇ 电动机额定功率、额定电流参照表 

电动机额定

功率（kW） 

电动机额定

电流（A） 

选配保护互感

器额定电流 

电动机额定

功率（kW） 

电动机额定

电流（A） 

选配保护互感

器额定电流 

0.06 0.22 

10A 

 

15 28.5 

100A 

0.12 0.42 18.5 35 

0.37 1 22 42 

0.55 1.5 30 57 

0.75 2 37 69 

1.1 2.5 45 81 

2.2 5 55 100 

3 6.5    

5.5 11 

100A 

75 135 

200A 7.5 14.8 90 165 

11 21 110 200 

 

对于 200A 以上的，以外置 500/5 的电流互感器为例，保护互感器选用 10A 量程，在设置电

机额定电流时候也按 2 次电流输入，比如 132W 电机额定电流是 240A，则输入 2 次电机额

定电流 IE 为 240/100=2.4A，在变比菜单下 CT 输入 100  如下表格： 

电动机额定

功率（kW） 

电动机额定

电流（A） 

选配保护互感

器额定电流 

增配电流互

感器规格 

132 240 

10A 500/5 

160 285 

200 352 

220 420 

250 480 

◇ 控制器相关附件说明： 

1、外部电流互感器ECT系列 

 当电动机额定电流大于200A时，控制器需增选外部电流互感器，互感器电

流变比可为500A：5A、800A：5A等；此时选额定电流为5A的控制器。外置电

流互感器保护精度应为5P10，测量精度为0.5级，互感器三只为一套。 

2、 剩余电流互感器系列 

 穿电缆： 
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电流范围 
尺寸(mm) 

φ A B C D E F G H 

16-100A 45.0 77.0 85.0 24.0 38.0 54 9.0 64.0 54.0 

100-250A 80.0 112.0 122.0 28.0 56.0 80 14.0 89.0 80.0 

250-400A 100.0 131.0 136.0 24.0 66.0 96 14.0 108.0 107.0 

400-800A 150.0 200.0 209.0 28.0 100.0 145 16.5 184.0 177.0 

 

穿铜排： 

电流范围 
尺寸(mm) 

A1 B1 A B C D E F G 

0-63A 100 20 133 50 16 144 140 3 2.0 

0-100A 100 25 133 60 24 154 143 9 2.5 

0-225A 140 32 172 72 24 189 184 9 2.5 

0-250A 180 32 212 72 24 229 224 9 2.5 

0-400A 220 45 254 86 24 269 264 11 2.5 

0-630A 260 45 294 86 24 309 304 11 2.5 

0-1600A 300 45 334 86 24 349 344 11 2.5 

0-4000A 420 45 454 86 24 469 464 11 2.5 
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3.  产品特点和技术参数 

主要特点 

◆  交流采样计算，5%-120%范围内测量精度达到 0.5级,120%-1000%达到 1级 

◆ 内置 2路继电器，可设置成保护模式、保护模式和关闭模式。 

保护模式时候第一路用做报警，第 2路用作跳闸 

◆ 保护功能齐全，每种保护功能可实现保护的投退、报警或跳闸。 

◆ 保存最近 10条跳闸记录。 

◆ 可编程模拟量输出功能,标准 RS-485通讯接口 

◆ 模块化设计，体积小，结构灵活；互感器与主机即可组合一体，也可分体安

装。 

◆ 可以测量电压和频率信号为保护提供更多依据 

◆ 超宽范围工作电源 AC85-265V或 AC80-450V 

 

 

  工作环境: 

1、 电机额定电压：AC380V AC660V 

2、 额定电流: 0.5-820A 

3、 工作温度:-20℃～+60℃ 

4、 存储温度: -40℃～+80℃ 

5、 相对湿度 ≤93%RH 

6、 海拔:不超过 3000 米 

7、 大气条件：使用地点不允许有易爆介质，以及含有腐蚀金属和破坏绝缘的气

体和导电介质。 

 

测量精度： 
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电流 ：      ±0.5%（5%～120%In）      ±1%（120%In～1000%In） 

电压 ：     ±0.5% 

漏电流：      ±1%（10%～100%Δn） 

模拟量输出    ±1%（4～20mA） 

 

电气参数： 

 

辅助电源 ：AC80-450V  （DC110V-500V） 

功耗：<4VA 

绝缘电阻:＞100MΩ 

继电器：跳闸继电器 10A/AC250V,10A/30VDC（常闭触点） 

         报警继电器  5A/250VAC, 5A/30VDC（常开触点） 

电气试验： 

静电放电：  严酷等级：Ⅲ级 

严酷等级：  严酷等级：Ⅲ级 

浪涌冲击：  严酷等级：Ⅲ级 

耐压特性 

  电源/输入/输出两两之间  AC2kV/1min 

 

产品标准 

GB/T 14048.1       低压开关设备和控制设备 总则 

GB/T 14048.4       低压开关设备和控制设备 低压机电式接触器和电动机起
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动器 

JB/T 10613-2006    数字式电动机综合保护装置通用技术条件 

JB/T 10736-2007    低压电动机保护器 

 

4.  外形及安装尺寸 

(1) 仪表外型尺寸 

仪表型号 
面框尺寸 

Unit（mm） 

屏装配合尺寸 

Unit（mm） 

开孔尺寸 

Unit（mm） 

安装总长 

(mm） 
备注 

20□ 96×48 92.5×44.5 94×45.5 
83 

含接线端子 
 

 

图 4.1 仪表外型尺寸图 

（2）一体式互感器外型大小 
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整体示意图 

6mm

93mm

96.5mm

93mm
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96mm

74mm
 

注：一体式安装时，电动机与互感器用连接线连接，连接好之后两侧用螺丝固定。 

导轨式安装 
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导轨安装图（单位：毫米） 

 

 

 

（3）分体式互感器外型大小 

93mm

9m
m

96mm

74
mm

116.5mm

4
4.
5m

m

Φ20

107.7mm

 

分体式示意图 

 

(1) 分体式互感器外型大小 

规格 额定电流 变比 

CT306 0-10A 10A/12.5mA 

CT305 10-100A 100A/50mA 

CT304 100A-200A 200A/100mA 
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CT304 

 

 

CT305 
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CT306 

 

 

5.  按键与操作 

5.1 操作面板 

 

 

5.2 实时测量值显示 



电动机保护控制器 

13 

 

 上电后首先显示“StOP”，表示电动机停机（这时候同时按左右键可切换查

看测量电流电压等参数，启动时候显示“- - - -”，启动结束后(根据用户整定

的电动机启动时间)，进入运行状态，循环显示 A、b、C、U、F、o、v 三相电流

值和电压值、频率值、剩余电流值（如果客户选用才有此项）、平均电流；此时

按“ ”键可在人工及自动循环显示间切换，通过“ ”键或“ ”键可以

人工切换参数显示。 

 

5.3 实时故障显示 

 当电动机检测到故障时： 

若该故障动作方式为报警，则面板上相应指示灯点亮（有些故障面板上无指示

灯），同时报警继电器动作，当恢复正常时，面板上相应报警指示灯自动熄灭，

同时若无其它故障则报警继电器恢复常开。 

若故障动作方式为跳闸时，除报警继电器动作外，数码显示窗口及相应指示

灯闪烁并显示相应的故障类型。跳闸继电器动作，按“ ”键可实现故障复位。 

过载保护时候要等电机冷却时间到并且热容量降到一定值以下按“ ”键才能

有效复位。 

 

5.4 事件记录 

 同时按“ ”+“ ”键可查看报警和故障记录信息。 

   如果没有记录显示“noP” 

   否则有几条记录就显示几条记录，总是先显示最近的故障记录，最大记录 10

条超过 10条则最早的一条退出，按“SOE0-SOE9”编号，SOE0为最新记录。 

   每条记录有 2个信息：故障类型及故障值 

事件记录代号（通讯） 数码提示符号 对应事件记录类型 

0 noP 无记录 

1  起动超时 

2  过载 

3  断相 

4  阻塞 

5  三相电流不平衡 

6  欠载 

7  堵转 

8  漏电 

9 TE tE 保护 
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10  过压 

11  欠压 

 

5.5 编程操作 

5.5.1 进入和退出编程状态 

进入编程状态： 

 在显示状态时按“Menu”键，仪表显示“CodE”，按“ ”进入密码输

入页面，使用“ ”键或“ ”键输入密码（默认用户密码为 0001），再按“ ”

键确认，密码正确则进入编程状态页面，否则无相应。 

退出编程状态： 

在已退到编程界面主菜单的情况下，并且已经有参数设置修改过，按

“Menu”键，仪表显示“SAVE”，这时按“ ”键，则保存修改并且退出菜

单，如果按“Menu”键，则不保存设置并退出菜单。 

  

5.5.2 编程操作中按键的使用： 

“ ”键或“ ”键：用于同级菜单的切换或数值的加减； 

“Menu”键：用于菜单上退或进入编程界面； 

“ ”键：用于进入下级菜单或修改数值后的确认。 

 

5.5.3 编程菜单说明：  

编程菜单结构示意图见附录。 

1）编程菜单信息：  

主菜单 子菜单 范     围 
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信号输入 

  

互感器电流量程  
1A、2A、5A、10A、25A、

50A、100A、200A 

电流变比 r.Ct  

剩余电流测量方式  In、out 

剩余电流互感器量程  300～30000mA 

辅助电源电压  220V/380V 

电动机额定电流  0.5～200A 

 

 

保护功能 

参数 

 

起动超时  
关闭 OFF/报警 ALM/跳闸

TriP 

电动机起动时间  1.0～600.0s 

过载保护  OFF/ALM/TriP 

过载 K 系数  10～1200 

冷却时间  1-1200min 

过载复位方式  自动 Auto/手动 MAn 

断相保护  OFF/ALM/TriP 

断相保护动作延时  0～50.0s 

阻塞保护  OFF/ALM/TriP 

阻塞保护动作整定值  100～1000%Ie 

阻塞保护动作延时  0.5～50.0s 

电流不平衡保护  OFF/ALM/TriP 

电 流 不 平 衡 保 护 动 作 值

 

5～60% 
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电 流 不 平 衡 保 护 动 作 延 时

 

0～50.0s 

欠载保护  OFF/ALM/TriP 

欠载保护动作整定值  20～100%Ie 

欠载保护动作延时  0.5～50.0s 

堵转保护  OFF/ALM/TriP 

堵转保护动作整定值  100～800%Ie 

堵转保护动作延时  0.5～50.0s 

剩余电流保护  OFF/ALM/TriP 

剩 余 电 流 保 护 动 作 整 定 值 

 

10～100%IΔn 

剩余电流保护动作延时   0.1～50.0s 

 
过压保护  OFF/ALM/TriP 

过压保护动作整定值  105～150%Ue 

 过压保护动作延时  0.1～50.0s 

 欠压保护  OFF/ALM/TriP 

 欠压保护动作整定值  45～95%Ue 

 欠压保护动作延时  0.1～50.0s 

模拟量输出 

 

模拟量输出选项  Ia、Ib、Ic、Iav 

模拟量输出倍率  1～10 

开出量 

,  

报警模式   
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通讯参数 

 

仪表通信地址  1～247 

通讯波特率  
1200bps 、 2400bps 、

4800bps、9600bps 

通讯数据格式  n.8.1、o.8.1、e.8.1、n.8.2 

系统设置 

 
新密码  

密码输入正确后方能设置

新密码 

软件版本    

 

2）典型编程操作范例 

（1）输入信号的设置： 

（2）保护功能参数的设置： 
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    上图中设置好各保护参数后按确认保存设置，再一步一步按“Menu”键退

出，出现“Save”时按确认键，就完成了“过载保护”的设置。 

 

（3）通讯参数的设置： 

 

上图各通信设置好后，均按确认键以保存设置，再一步一步按“Menu”键退出，

出现“Save”时按确认键，就完成了“通信参数”的设置。 

 

6.  通讯功能 

控制器可选 RS485 通讯接口，支持标准的 ModBus-RTU 通讯协议。 

控制器通讯参数设置 

通讯参数 参数范围 

地址 1-247 

波特率 2400bps、4800bps、9600bps、192000 bps 

数据格式 

N．8．1  无校验、8 位数据位、1 位停止位 

0．8．1  奇校验、8 位数据位、1 位停止位 

E．8．1  偶校验、8 位数据位、1 位停止位 
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N．8．2  无校验、8 位数据位、2 位停止位 

 

控制器通讯指令集合（符合标准 ModBus-RTU 协议） 

指令(Hex) Modbus 描述 控制器指令描述 

01 (0x01) 读多个开关状态 

读开出量（继电器）状态；读开入/开出量工作模式 

读保护功能投入/退出；读报警/跳闸功能投入/退

出； 

02 (0x02) 读多个离散输入状态 
读开入量状态；读报警、故障状态； 

读电动机运行状态等  

05 (0x05) 强制单个开关状态 

置单个开出量（继电器）输出状态； 

控制电动机起动/停车/复位 

06 (0x06) 写单个寄存器 修改寄存器 保护模式 保护值时间等 

15 (0x0F) 强制多个开关状态 

写开出量（继电器）状态；写开入/开出量工作模式 

写保护功能投入/退出；写报警/跳闸功能投入/退

出； 

03 (0x03) 读多个保持寄存器 
读保护整定参数、系统参数、起动参数等 

读开入/开出功能配置信息 

04 (0x04) 读多个输入寄存器 
读遥测量值（电压、电流、功率等）； 

读 SOE 故障记录信息 

 

通信例程： 

04 命令：读 A、B、C 三相电流； 
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请求： 

仪表地址 命令 数据地址 数据长度 CRC 

01 04 01 00 00 03 BE F7 

响应：（A 相电流 = 100.0%， B 相电流 = 100.0% ， C 相电流 = 99.9%） 

仪 表

地 址 

命令 数据

长 度 

A 相电流百分

比 

B 相电流百分

比 

C 相电流百分

比 

CRC 

01 04  06 03 E8 03 E8 03 E7 C0 7D 

 

05 命令： 

电机起动： 

请求：（数据只能为 0xFF00 才有效） 

仪表地址 命令 起动地址 数据 
CRC 

01  05 03 00 ff 00 8C 7E 

响应（此时 K2 闭合） 

仪表地址 命令 起动地址 数据 
CRC 

01  05 03 00 ff 00 8C 7E 

 

 

06 命令：修改（改成通讯地址 01 为 12） 

请求： 

仪 表

地址 

命令 寄存器地址 寄存器内容 CRC 

01 06 02 16 00 0C CRC1 CRC2 

响应： 
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仪 表

地址 

命令 寄存器地址 寄存器内容 CRC 

01 06 02 16 00 0C CRC3 CRC4 

 

注：详细的 ModBus-RTU 通讯协议说明请登陆 http://www.modbus.org，可参阅协议文档

Modbus_Application_Protocol_V1_1a.pdf。 

 

 

 

 

 

 

通信地址表 

表 1：只读信息 

类别 

地址 

名称 单位 
访问规

则 

功能码 

(十六进

制) 读 写 

遥测量 

0x00 A 相电流 0.1A R 04   

0x01 B 相电流 0.1A R 04   

0x02 C 相电流 0.1A R 04   

0x03 电压真有效值 0.1V R 04   

0x04 频率 0.00Hz R 04   

0x05 剩余电流 %IΔn R 04   

0x06 电流平均值 0.1A R 04   

0x07 A 相电流百分数  R 04   

 0x08 B 相电流百分数  R 04  

 0x09 C 相电流百分数  R 04  

 0x0A 电压百分数  R 04  

 0x0B 剩余电流百分数  R 04  

 0x0C 平均电流百分数  R 04  

 0x0D A 相电流不平衡率   R 04  

http://www.modbus.org/
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 0x0E B 相电流不平衡率   R 04  

 0x0F C 相电流不平衡率   R 04  

 0x10~0x31 保留     

 0x32 电压额定值  R 04  

 0x33 互感器额定电流  R 04  

 0x34 电流变比  R 04  

 0x35 电机额定电流  R 04  

 0x36 剩余电流设定值  R 04  

 0x37 继电器输出状态  R 04  

故障记录 1 0x100 故障类型   R 04   

0x101 动作值   R 04   

…… …… …… …… …… …… …… 

故障记录 10 
0x112 故障类型   R 04   

0x113 动作值  R 04   

 

 

 

 

 

 

 

 

表 2：可读可写信息 
字地址 项目 描述 说明 

0x200H  保留  

…
…

 

 
保留  

0x20FH  保留  

0x210H  修改密码 输入范围：0000-9999 

0x211H 

 

电流量程 

可选  

0：1A    1：2A   2：5A 

3：10A   4：25A  5：50A 

6：100A  7：200A 

0x212H  电流变比 输入范围:1-9999 
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0x213H  剩余电流量程 输入范围：0.1A-10A 

0x214H 
 

电压量程 
可选  

0：220V   1：380V 

0x215H  电机额定电流 输入范围：0.5~200A 

0x216H  通讯地址 输入范围：1~127 

0x217H 

 

通讯波特率 

0:2400 

1:4800 

2:9600 

3:19200 

0x218H 

 

通讯数据格式 

0:n.8.1 

1:o.8.1 

2:e.8.1 

3:n.8.2 

…
.. 

 
  

    

0x300H 
 

电机启动时间 输入范围：1.0～600.0s 

0x301H 
 

载保护曲线 K 系数 输入范围：0-12 对应 K(10～1200) 

0x302H 
 

过载保护冷却时间 输入范围：1-1200min 

0x303H 
 

保留  

0x304H 
 

断相保护动作延时 输入范围：0-50.0 秒 

0x305H 
 

阻塞保护动作整定值 输入范围：100-1000% Ie 

0x306H 
 

阻塞保护动作延时 输入范围：0.5-50.0 秒 

0x307H  保留  

0x308H 
 

电流不平衡保护动作值 输入范围：5～60% 

0x309H 
 

电流不平衡保护动作延时 输入范围：0-50.0 秒 

0x30AH 
 

欠载保护动作整定值 输入范围：20～100%Ie 

0x30BH 
 

欠载保护动作延时 输入范围：0.5-50.0 秒 

0x30CH 
 

堵转保护动作整定值 输入范围：100～800%Ie 

0x30DH 
 

堵转保护动作延时 输入范围：0.5-50.0 秒 
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0x30EH 
 

剩余电流保护动作整定值 输入范围：10～100%IΔn 

0x30FH 
 

剩余电流保护动作延时 输入范围：0.1-50.0 秒 

0x310H 
 

过压保护动作整定值 输入范围：105～150%Ue 

0x311H 
 

过压保护动作延时 输入范围：0.1-50.0 秒 

0x312H 
 

欠压保护动作整定值 输入范围：45～95%Ue 

0x313H 
 

欠压保护动作延时 输入范围：0.1-50.0 秒 

0x314H 
 

TE 时间整定值 输入范围：1～15 

0x315H 

 

系统保护使能 

0:保护关闭  1:保护开启 

BIT0: 启动超时保护 

BIT1: 过载保护 

BIT2: 缺相保护 

BIT3: 阻塞保护 

BIT4: 不平衡保护 

BIT5: 欠载保护 

BIT6: 堵转保护 

BIT7: 接地保护 

BIT8: TE 保护 

BIT9: 过压保护 

BIT10: 欠压保护 

 

 

BIT14: 过载复位  0:手动  1:自动 

0x316H 

 

保护功能配置 

0:动作于报警  1 动作于:跳闸 

BIT0: 启动超时保护 

BIT1: 过载保护 

BIT2: 缺相保护 

BIT3: 阻塞保护 

BIT4: 不平衡保护 

BIT5: 欠载保护 

BIT6: 堵转保护 

BIT7: 接地保护 

BIT8: TE 保护 

BIT9: 过压保护 

BIT10: 欠压保护 
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0x800H  清除事件记录 写入命令：0A0A 

 

7.  保护功能 

200 通过对电动机的三相电流、剩余电流、的实时监测，实现对电动机的完

善保护。各种保护功能相互独立，多种保护功能有可能同时触发，但只有最先达

到跳闸条件的保护功能发出跳闸命令。 

 

7．1  起动超时保护 

起动超时保护在电动机起动过程中对电动机提供保护。在电动机运行过程

中，起动超时保护自动退出。 

保护动作特性：当起动时间结束后，如果三相平均电流≥1.1 倍额定电流或

者三相平均电流≤10%的额定电流，起动超时保护动作。  

起动超时保护参数 

保护动作方式 报警/跳闸 

起动时间 1.0 ～ 300.0s 

动作时限 瞬动 

 

7．2 过载保护 

过载保护是通过对电动机热容量的跟踪计算来保护电机免于因过热而缩短

寿命或损坏。控制器模拟了电动机在各种运行状态下的热容量，实时监视电机发

热情况，有效保护电机在过热状态下的重复起动，从而确保电机的安全，保证电

机连续生产运行。 
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过载保护提供了 12 条反时限保护特性曲线，用户可以根据实际需要选取不

同的过载曲线,反时限公式如下: 

   t = K/[(I/Ie)2–1]  

   t -- 反时限过载保护动作时间 

   I-- 电动机实际运行电流值 

   Ie -- 电动机额定电流 

   K -- 需设定的曲线斜率 

过载参数设定时需结合电动机性能根据控制器不同 K 系数的特性曲线或电

流-时间特性表选配。 

 

根据国家标准规定各保护等级需要满足如下特性,标准曲线系数如下: 

控制器 K 系数 满足保护级别 整流倍数 1.0 1.2 1.5 7.2 

125 10A 

脱扣时间 

2h 内不

动作 

1h 内

动作 

≤2min 2s<Tp≤10s 

250，300 10 ≤4min 4s<Tp≤10s 

500 20 ≤8min 6s<Tp≤20s 

750 30 ≤12min 9s<Tp≤30s 

 

过载保护电流-时间特性表 

I/Ie        K 10 25 60 75 100 125 250 300 500 750 1000 1200 

1.1 47.62 119.05 285.71 357.14 476.19 595.24 1190.48 1428.57 2380.95 3571.43 4761.90 5714.28 

1.2 22.73 56.82 136.36 170.45 227.27 284.09 568.18 681.82 1136.36 1704.55 2272.73 2727.27 

1.3 14.49 36.23 86.96 108.70 144.93 181.16 362.32 434.78 724.64 1086.96 1449.28 1739.13 

1.4 10.42 26.04 62.50 78.13 104.17 130.21 260.42 312.50 520.83 781.25 1041.67 1250.00 

1.5 8.00 20.00 48.00 60.00 80.00 100.00 200.00 240.00 400.00 600.00 800.00 960.00 

2.0 3.33 8.33 20.00 25.00 33.33 41.67 83.33 100.00 166.67 250.00 333.33 400.00 

2.5 1.90 4.76 11.43 14.29 19.05 23.81 47.62 57.14 95.24 142.86 190.48 228.57 
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3.0 1.25 3.13 7.50 9.38 12.50 15.63 31.25 37.50 62.50 93.75 125.00 150.00 

3.5 0.89 2.22 5.33 6.67 8.89 11.11 22.22 26.67 44.44 66.67 88.89 106.67 

4.0 0.67 1.67 4.00 5.00 6.67 8.33 16.67 20.00 33.33 50.00 66.67 80.00 

4.5 0.52 1.30 3.12 3.90 5.19 6.49 12.99 15.58 25.97 38.96 51.95 62.34 

5.0 0.42 1.04 2.50 3.13 4.17 5.21 10.42 12.50 20.83 31.25 41.67 50.00 

5.5 0.34 0.85 2.05 2.56 3.42 4.27 8.55 10.26 17.09 25.64 34.19 41.03 

6.0 0.29 0.71 1.71 2.14 2.86 3.57 7.14 8.57 14.29 21.43 28.57 34.29 

6.5 0.24 0.61 1.45 1.82 2.42 3.03 6.06 7.27 12.12 18.18 24.24 29.09 

7.0 0.21 0.52 1.25 1.56 2.08 2.60 5.21 6.25 10.42 15.63 20.83 25.00 

7.2 0.20 0.49 1.18 1.48 1.97 2.46 4.92 5.90 9.83 14.75 19.67 23.60 

7.5 0.18 0.45 1.09 1.36 1.81 2.26 4.52 5.43 9.05 13.57 18.10 21.72 

8.0 0.16 0.40 0.95 1.19 1.59 1.98 3.97 4.76 7.94 11.90 15.87 19.05 

 

过载保护反时限特性曲线 

t s

X In    

  

 

过载保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

过载 K 系数  10 ～ 1200 

冷却时间  1 ～ 1200 min 

故障复位方式  手动 / 自动 
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冷却时间的整定：电动机停车后其散热过程被模拟为指数衰减过程，冷却时

间定义为电动机过负荷跳闸后达到稳态环境温度(最大允许温度)所需的时间。通

常为热容量值从 100%下降到 15%所需的时间。典型时间可设为 30 分钟，使其

充分冷却。 

过载故障跳闸后提供手动和自动两种复位方式。“自动复位”方式在电动机

过载故障跳闸后，热容量低于 15%可按复位键直接复位；“手动复位”方式在电

动机过载故障跳闸后，热容量低于 15%并且冷却时间到达后可按复位键直接复

位，故障状态不能自动清除，需要通过人工手动复位，否则电动机无法起动。      

      

7.3 断相保护 

 当电动机发生断相时（其中两相大于额定电流的 25%，另外一相小于额定电

流的 12.5%时），启动断相保护。 

 

断相保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

动作时限围  0.1 ～ 50.0 s  

 

7.4 阻塞保护 

阻塞保护是防止电机驱动设备出现严重运转堵塞或因为电机超负荷运行而

发热损坏电机,阻塞保护在电动机起动完成后投入. 
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阻塞保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

动作值  100 ～ 1000%Ie 

动作时限  0.5 ～ 50.0 s 

 

 

7.5 三相电流不平衡保护 

三相电流不平衡保护根据最大相电流不平衡度判断是否起动相不平衡保护

功能。电流不平衡率计算公式如下： 

Ium = |(Imax(Imin) - Imean) / Imean| × 100% 

式中： Ium -- 三相电流不平衡度； 

 Imax -- 实时测量的三相中的最大相电流； 

 Imin -- 实时测量的三相中的最小相电流；  

 Imean -- 三相电流的平均值。 

当三相电流平均值小于电动机的额定电流时，分母取电动机的额定电流。 

 

相不平衡保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

电流不平衡率 5 ～ 60 % 

动作时限  0.1～ 50.0 s 

 

7．6  轻载保护 
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轻载保护主要针对电动机所带负载可能会出现非正常突变的情况，比如皮带

断裂或水泵空转，轻载保护一般可设置为报警，以提醒工作人员注意。 

轻载保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

动作值 20 ～ 100 %Ie 

动作时限  0.5 ～ 50.0 s 

 

7．7  堵转保护 

起动过程中根据最大线电流测量值和电动机额定电流值的比值判断是否启

动该保护，该功能在起动过程中投入，起动结束后自动闭锁。 

 

堵转保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

动作值  100 ～ 1000% Ie 

动作时限  0.5 ～ 50.0 s 

 

7．8  剩余电流保护 

剩余电流保护用于保护相线对电动机金属外壳的短路故障。 

剩余电流的大小取决于在电动机的线圈上故障点的位置，希望设置低的剩余

电流故障动作值以保护尽量多的定子线圈并防止电机外壳因带电而变的很危险。 

在直接接地系统中，应设置尽可能短的动作时间以避免系统的损坏；在通过

电阻的接地系统中，剩余电流值被限制在较安全的范围内，可以选择较长的动作
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时间。 

剩余电流保护功能可通过计算三相电流矢量和或采用外置剩余电流互感器

实现。当采用外置剩余电流互感器时可提供更精确的剩余电流故障检测，确保人

身安全。 

剩余电流保护参数设定范围 

保护动作方式  关闭/报警/跳闸 

动作值 10 ～ 100%IΔn 

动作时限  0.1 ～ 5.0 s 

注：当剩余电流模式设为内置时，控制器根据三相电流矢量和计算剩余电流；当剩余电

流模式设为外置时，控制器根据外置剩余电流互感器测量剩余电流； 

 

 

8.  模拟量输出(可选) 

模拟量输出功能是可选功能，但不可与零序电流测量功能共同选择。 

模拟量输出可以把预先选定好的电参量以 4~20mA 的模拟量形式输出，用

户可以根据输出的模拟量的变化来计算所关注的相应电参量的变化。用户可以选

择对应的电参量有：Ia，Ib，Ic，Ua，F 等。 

具体设置方式与方法请参考编程菜单结构示意图。 

 

 

9.  典型接线原理图 

1） 带模拟量输出（变送）功能接线图 
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2） 带剩余电流功能接线图 
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附录：编程菜单结构示意图 
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测量状态 CodE

InPt

Pro.t

Comm

AoUt

do-1

do-2

SYS

vEr

I.SCL

M.IE

M.UE

r.Ct

Io.SL

1A,2A……

005.0

220V
380V

0001

000.3

另外说明

Addr

bAUd

dAtA

0001

2400,4800……

n.8.1,o.8.1,E.8.1,n.8.2

ItEM

rAnG

IA,Ib,IC,IAvG,Io,U

100.0

Prt

r.M

oFF

d.Mod

E.cod

CLr.S

d.M.0

d.M.1

0012

SurE

v   1.0
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Pro.t

S.LnG

L.ovr

L.Ph

JAM

Unb

L.Udr

StAL

Io

U.ovr

U.Udr

tE

ModE

M.St

ALr.M、trIP、oFF

010.0

ModE ALr.M、trIP、oFF

L.ov.K

CoL.t

L.ov.M

0000

0030

MAn、AUto

L.Ph.t

ModE ALr.M、trIP、oFF

001.0

ModE ALr.M、trIP、oFF

JAM.v

JAM.t

0400

000.5

ModE ALr.M、trIP、oFF

Unb.v

Unb.t

0030

005.0

ModE ALr.M、trIP、oFF

UUb.v

UUb.t

0070

005.0

..
..

..
..

..
..

设置功能相同，不

做赘述

ModE

tE.t

ALr.M、trIP、oFF

0050
 

 

 

 


